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S400 advanSea miiszer megfelel az 6sszes idevonatkozo hatalyos szabalyozasnak.

Fontos

A tulajdonos kizarolagos felelGssége annak biztositasa, hogy ez a készilék oly médon legyen
telepitve és hasznélva, hogy az ne okozhasson balesetet, személyi sériilést vagy mas
karokozast. A felhasznalé minddssze a biztonsagos hajozasi szabalyok betartasaért felel.

Telepités: ha a telepités nem korrekt, a késziilék nem fog hibatlanul m{ikodni. Kétség esetén
forduljon a miiszer forgalmazojahoz. Legyen ra gondja, hogy a mliszer telepitésekor furt lyukak
nem gyengitik a hajo szerkezetét. Ha ebben tanacstalan, kérje tapasztalt hajoépits segitségét.

A PLASTIMO NEM TARTOZIK FELELOSSEGGEL AZOKBAN AZ ESETEKBEN, MIKOR A MUSZER
HASZNALATA SORAN BALESET, SERULES KOVETKEZIK BE, VALAMINT A SZABALYOK
MEGSERTESE ESETEN.

Hivatkozasi nyelv: ez a kezelési utmutaté tobb nyelvre lett leforditva, akar ugy is, hogy a
forditdsnak nem az eredeti valtozat képezte az alapjat. Ha a dokumentacié értelmezése soran
eltérések vagy kétségek mertilnek fel, mindenkor az eredeti francia nyelv( valtozat a mérvado.
Ez az Gtmutat6 bemutatja a készllék telepitését és hasznalatat. Az AdvanSea fent tartja a jogot,
hogy barmikor valtoztasson a miszaki jellemzékon el6zetes értesités nélkiil.

Copyright © 2009 Plastimo, France, all rights reserved. AdvanSea™ is a registered
trademark of Plastimo.
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Koszonjik, hogy AdvanSea terméket valasztott. Meggy6z6désiink, hogy az S400 késziilék sok
éven keresztill fogja Ont segiteni a biztonsagos navigaciéban. Ez az Gtmutaté bemutatja, hogy
installalja és kezelje a Multi S400 AdvanSea m(iszert.

1.1. Altalanos ismertetés

A kijelzo:

Az S400 f6 egysége a nagyméretli kijelz6, melynek informacidi ragyogdan leolvashatok
barmilyen szgbdl is. A képernyG olyan bevonatot kapott, amely megakadalyozza a parasodast
és a nedvesség bejutasat. A kijelz6 és ennek kezelégombjai tobb fokozatban allithato
hattérvilagitassal rendelkeznek.

Felsd sor
(32mm karakterek)

Als6 sor
(22mm karakterek)

- Meni T T |
riasztas és - Fels6 display

konfigurécio - Hattérvilagitas - Also display - Novelés
beallitasa - Csokkentés - Mértékegység
- Standby - Mértékegység

A Multi S400 miiszer LCD kijelz6je az alabbiakra képes:

. mutatja a hajé vizhez viszonyitott sebességét
mutatja a vizh6mérsékletet
mutatja a vizmélységet
mutatja az akkumulator fesziltséget
felismeri az NMEA input-ra érkez6 adatokat
tovabbitja az NMEA output-rél az altala mért adatokat
adatokat cserél az AS-1 AdvanSea buszon keresztiil
riasztasi fény- és hangjelzéseket ad
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Hogy mindezt kihozhassuk a miiszerbdl, 3 6sszekotd kdbelt talalunk a dobozban:

. 1 szabadvég(i kabel a tap-, a busz, az NMEA IN & OUT, és a riasztas bekdtéséhez
. 1 LT8 csatlakozdval szerelt kabel a sebességmérd szenzor bekotéséhez
. 1 RCA csatlakozdval szerelt kabel a mélységmérd szenzor bekotéséhez

A Multi S400 miiszer csak egy része az S400 advanSea navigacios csaladnak, melynek masik f&
egysége a szélmlszer. Ezek Gsszekapcsolasaval kapunk egy teljesértékli navigaciés rendszert
(l&sd még a 2.7 fejezetben leirtakat).

1.2. A Multi S400 komponensei

A Multi S400 alapkiszerelése tartalmazza:
- védétetd
- kezelési utmutat6
- garancia kartya
- sullyesztett szereléshez ragaszt6 a hatoldali tomitéshez

A Multi S400 alapesetben a jeladokat nem tartalmazza. Rendelhet6 azonban komplett
készlet jeladdkkal, vagy megvasarolhatok a jeladok kilon is.
Tovéabbi informéaciok: www.advanSea.com.

Ugyanitt talalhatd a tartozékok komplett listaja is.

1.3. Miiszaki jellemzok

Mérési jellemz6k

Mélységmérés: Mérési tartomany: 0.5 - 199 méter

Miikodési frekvencia: 200 kHz

Pontossag: +0.1 méter 5.0 m mélységig és <2% 5.0 alatt (ez a
pontossag akkor igaz, ha a hang viz alatti sebessége 1490 m/s)
Felbontés: 0.1 - 19.9m kozott egytized méter

Bedllithat6 offset (mérési szint): 9.9 méter

Sebességmérés: Mérési tartomany: 0.0 - 60.0 csomé

Sebesség-racio: fix 6.1 Hz/csomé sebességnél

Pontossag: +1.0 csomé 20.0 csomoig és +£5% 20.0 csomo felett
Felbontéas: 0.01 0 - 19.99 csomo kozétt, 1 tized felette
Kalibralas lehetséges két ismert tavolsagu pont kozott

Trip log: Mérési tartomany: 0.00-t6l 655.35 kilométerig

Felbontéas: 0.01

Total log: Mérési tartomany: 0-t6l 65535 kilométerig
Felbontas: 1
Akkufeszliltség: Mérési tartomany: 10.0V-t6l 16.5V-ig

Pontossag: +0.2V
Felbontéas: 0.1V
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Elektromos adatok

Hang kimenet Foldelésre, nyitott kollektorra, 30 V DC és 300 mA max aramig.

(zdld kabel): Ajanlatos a kimenetet 300 mA-es biztositékkal védeni.

NMEA 0183: 3.01 verzi6, aszinkron 4800 baud, 8 bites kapcsolat, paritas nélkul, 1
stop bit. Az NMEA kimeneten hasznalt elektromos szintek a foldelésre
vonatkoznak, és a rendszer fesziiltségellatasatdl fliggben valtoznak.
Bekapcsolaskor egy sajat NMEA keret (MULTI V0.10 * 4A)
jelet kuld az ad6 a azonositasara.

Kommunikdcios Half-Duplex 38400 baud kapcsolas egy vezetéken. A kifejezéseket 8

busz: bitre kuldjik, paritas nélkul, 1 stopbittel. A buszhoz csatlakoztatott
eszkozok szama 20-ra korlatozott.

Tépelldtds: 9 volt és 16.5 volt kozott / Fogyasztads <150mA

Mechanikai specif

ikaciok

Méretek Kijelz6: 112mm x 112mm, mélysége 28mm
Stillyesztett beépitése sik falra. A miiszer hatfalan lev nylivany
atmérdje 49mm, hossza 35mm, a nyllvany (illetve az egész miiszer)
rogzithet egy 80mm —es miianyag anyacsavarral

Vizéllésdg 1P66 els6 panel
IP40 hétsé panel

Mikddési -10°C - +50°C

hémérséklet

Tdroldsi -20°C - +60°C

hémérséklet
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2.1. Bekapcsolas

A MULTI S400 miszernek nincs bekapcsold gombja. A késziilék 12 V DC aramrdl miikodik,
mely tapot a piros (+) és fekete (-) vezetéken keresztil kap. Ledllitdskor az dsszes bedllitas a
memoéridban marad.

2.2. Miitkodés normal modban

2.2.1. Informacio kivalasztasa a képernyo felso részén

A gomb megnyomasaval kiilonféle adatokat kapunk a kijelz6 felsé soraban.
Vizmélység
DEPTH

Foldhoz viszonyitott sebesség (GPS kapcsolat!)
SOG

Hajosebesség
SPEED

Atlagos sebesség
AVG SPEED

Max sebesség
MAX SPEED

Hémérséklet
TEMP




2.2.2. Informacio kivalasztasa a képernyo alsé részén
A gomb megnyomaésaval kulonféle adatokat kapunk a kijelz alsé soraban.

|

Regatta startid
CHRONO

Akkufesziiltség
BAT

Megtett Gthossz (nullazhatd)
LOG

Teljes Gthossz
Total LOG

Vizh6mérséklet
TEMP

Vizmélység
DEPTH

Hajésebesség
SPEED

Atlagsebesség
AVG SPEED

Maximalis sebesség
MAX SPEED
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2.2.3. Mértékegységek kivalasztasa

Néhany adatnal valtoztatni lehet a mértékegységeket a fels6 sorban. Nyomja legaldbb 2 mp-ig
a gombot.

Néhany adatnal valtoztatni lehet a mértékegységeket az also sorban. Nyomja legalabb 2 mp-ig a
gombot.

Az aldbbi tablazat foglalja dssze a kivalaszthaté mértékegységeket:

Adat Mértékegység
Hémérséklet °Fahrenheit °Celsius
Vizmélység Feet Méter
(lab)
Fold feletti
sebesség
Hajosebesség Knots km/h Miles/h
— csomo
Atlagsebesség ( )
Max sebesség
Trip log Nautical Miles Kilométer Miles
Total log (tengeri mérfold)

Vastag betiikkel a gyari beéllitasok.

2.2.4. Adatok Gjrainditasa

Ujraindithatd (nullazhatd) az dtlagsebesség és a maximalis sebesség a felsé sorban, ehhez

legaldbb 2 mp-ig egyszerre kell megnyomni és nyomva tartani a + gombokat.

Ujraindithaté (nullazhatd) az 4tlagsebesség, a maximalis sebesség és a Trip log az alsé sorban,
ehhez legaldbb 2 mp-ig egyszerre kell megnyomni és nyomva tartani a
+ gombokat.



2.2.5. Visszaszamlal6 idoméro

Mikor a CHRONO felirat jelenik meg az als6 sorban, nyomja meg egyszerre a

+ gombokat.

A startid6 visszaszamlalé a kijelz6n megjelend értékrdl indul (ez allithatd 1 és 10 perc kozott,
lasd 2.5.6. fejezet). Minden egész perc elérésekor hosszl hangjelzést ad. A visszaszamlalas
végén, az utols6 Ot masodpercben rovid bip-eket hallunk, majd hosszG bip jelzi a

visszaszamlalas befejezését.

Mikor a visszaszamlalas véget ér, a stopper elkezdi mérni a futamidGt 6ra/percben,
mik6zben a kettd kozotti kettéspont masodpercenként villan egyet.

Nyomja meg UGjra egyltt legalabb két masodpercen keresztil a + gombokat, mire
a stopper ledll és mutatja a beallitott kezdéértéket.

2.2.6. Hattérvilagitas

A kijelz6 és a négy kezelégomb hattérvilagitassal rendelkezik, melynek

intenzitasa 4 szinten beallithaté. A "0" szint a kikapcsolt allapotot

jelenti. !-I
A héttérvilagitas beéllitasa: L TEHt
Nyomja meg a gombot annyiszor, hogy eljusson a hattérvilagitas 4

oldalara, itt pedig a és gombokkal tudja bedllitani a fényerét

0 és 4 kozott.

Nyomja meg még egyszer a gombot, ezzel a buszon keresztl

elkiildi a beallitast a tobbi 6sszekapcsolt miiszerre is.

2.3. Riasztasok

A kijelzén a Q ikon jelenik meg, mikor legalabb egy riasztas élesitve van a MULTI &ltal kezelt
adatok kozl.

A szenzor riasztas aktivalasat kdvetéen (ha a bedllitas nullatdl eltérd) a riasztasi jelzés

beindul, ha mért adat az elGzetesen bedllitott magas vagy alacsony kiiszobértéket
meghaladja. Ez a jelzés az alabbiak szerint jelentkezik:

Villog a harang ikon

Villog a riasztasra vonatkoz6 mérési adat,

Az LCD kijelz6 héttérvildgitasa a legerésebb szintre kapcsol,

megszolal a hangjelz6 és a kiils6 jelz6fény (ha van ilyen).
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A riasztds megszlinik barmelyik kezelégomb 3 mp-ig tarté nyomvatartdsa utdn. Ezutan
bedllithat6 egy Uj riasztas.

Tobb miiszer Gsszekapcsoldsa esetén a buszon keresztill alkalmazhatd egy relé, amely a
riasztasi jelzést tovabbitja a tobbi kompatibilis miszer felé. Igy példaul megjelenik a
rendszerben levs 6sszes MULTI miiszeren a sebesség riasztas.

A Depth (mélység) és Boat speed (hajosebesség) adatok kiiszobértékei konfiguralhatok magas
és alacsony értéken egyarant.

Az akkufesziltség csak alacsony kiszébértékre allithatd be.

2.3.1. Mélységriasztas kuszobértékének beallitasa

Nyomja a gombot annyiszor, hogy eljusson a "dEEP" high

oldalra, majd allitsa be kivant értéket a és gombokkal. ‘EH
A beadllitasi médbol kilépéshez nyomja a gombot, de 10mp utan a ' -
miiszer magatdl is kilép ebbdl. dE EP
Nyomja a gombot annyiszor, hogy eljusson a "SHAL" low

oldalra, majd allitsa be a kivant értéket a és gombokkal. L{g
A bedllitasi modbdl kilépéshez nyomja a gombot, de 10mp utan =
a miiszer magatol is kilép ebbdl. SHHL

) s
2.3.2. Sebességriasztas beallitasa

Nyomja a gombot annyiszor, hogy eljusson a "SPEEd l " oldalra, iSEI

majd allitsa be a kivant értéket a és gombokkal.

1
A beadllitasi mddbdl valé kilépéshez nyomja a gombot, de 10mp utan SPEEd
a miiszer magatdl is kilép ebbdl. o =

Nyomja a gombot 2mp-ig, majd annyiszor, hogy eljusson a ' n'
"sPEEd B " oldalra. Itt allitsa be a kivant értéket a és 'Egu
gombokkal. ot B

SPEEd
A bedllitasi modbol valo kilépéshez nyomja a gombot, de 10mp utan i

a miiszer magatol is kilép ebbdl.

11



2.3.3. Akkufesziltség kuszobértékének beallitasa

Az akkufesziiltségre vonatkozo figyelmeztetés révén ellenrizheti a
rendszer feszlltségallapotat. Ez kilondsen fontos a mélységmérés

pontossaga szempontjabol. ' 'nl
Nyomja a gombot annyiszor, hogy eljusson "bAt" low oldalra, Ll
majd allitsa be a kivant értéket a és gombokkal. “ bHE '
A bedllitasi médbol valé kilépéshez nyomja a gombot, de 10 mp TG

utan a miszer magatdl is kilép ebbdl.

2.4. A kijelz6 konfiguralasa

2.3.4. Keel offset

A Multi kijelz6n megjelend mélységadat a hajotestbe épitett jeladd és a mederfenék kozotti
tavolsagot mutatja. Ezt korrigalhatjuk plusz és minusz értelemben is, példaul a vizfelszini vagy
a keel aljatdl torténd mérési értékre.
. Ha pozitiv szamot adunk meg offset-ként, akkor a mutatott érték ndvekszik:
Depth = kijelz6 helyzete és a mederfenék tavolsaga + Offset.
. Ha negativ szamot adunk meg offset-ként, akkor a mutatott érték kisebb lesz:
Depth = kijelzé helyzete és a mederfenék tavolsaga - Offset.

Az offset értékének bedllitasa:

Nyomja a gombot 2 mp-ig, majd még annyiszor, hogy eljusson a

LKEEL offset” oldalra. Itt &llitsa be a kivant értéket a | és

gombokkal. - - s
A bedllitasi médbol val6 kilépéshez nyomja a gombot, de 10 mp K EEL

utan a miszer magatol is kilép ebbdl. s

2.4.1. Sebességmérés csillapitasa

A sebességmérés adatfeldolgozasi slirliségéhez egy csillapitasi érték allithatd be. Ennek
értéke — a navigacios korlilményektdl fliggéen — 1 és 30 kodzott allithatd be.

Nyomja a gombot 2mp-ig, majd még annyiszor, hogy eljusson a
,dAMP” setup oldalra. Itt allithatja be a kivant értéket és
gombokkal.

A bedllitasi m6dbol valé kilépéshez nyomia a gombot, de 10 mp dH n P
utan a miszer magatdl is kilép ebbdl.
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2.4.2. A vizhomérséklet kalibralasa

A kijelzett vizhémérséklet valtoztatdsa a kalibraciés meniiben végezhetd el. Ha a kijelzett érték
nem tiinik elfogadhatonak, vagy mas hémérével kapott értéket hitelesebbnek érziink, akkor
erre lecserélhetjik a kijelzett értéket.

Nyomja a gombot 2mp-ig, majd még annyiszor, hogy eljusson a

LtEMP” setup oldalra. n
Itt 4llithatja be a kivant értéket a és gombokkal. u_

A bedllitasi médbdl val6 kilépéshez nyomja a gombot, de 10 mp tE HP
utan a miszer magatdl is kilép ebbdl.

2.4.3. A sebességmérés kalibralasa

A sebesség-szenzor mashonnan szarmazo sebességadat vagy tavolsag alapjan kalibralhato.

A sebesség kalibralasa a kalibraciés mentiben végezhet6 el, mellyel megvaltoztathatd a kijelzett
érték mas forrasbol szarmazé sebességadat vagy a felhasznalé tapasztalata alapjan.

Vezesse a hajot allandd sebességgel. Jegyezze fel egy kiils6 GPS altal mért sebességet (ekkor
legyen a sebesség 5 csomoéndl nagyobb) vagy mérje az menetid6t egy ismert tdv megtételekor.
LehetGleg legyen szélcsendes az id6 és kicsi az aramlas.

Nyomja a gombot 2mp-ig, majd még annyiszor, hogy eljusson a
,SPEED” setup oldalra. Itt bedllithatja a sebességadat szorzéjanak

e s
értékét a és gombokkal.

A bedllitasi modbol val6 kilépéshez nyomja a gombot, de 10 mp 5PEEd

utan a miszer magatdl is kilép ebbdl.

2.4.4. Log — megtett ut - kalibralasa

A Trip log Ujrainditasa (nulldzasa) utan tegyink meg a hajéval egy
ismert tavolsagot. Hogy legaldbb részben kikuszébdljuk az aramlas
hatasat, az utat oda-vissza, az aramlas iranyaval parhuzamosan tegyiik

meg. sreeo

A kalibraciés menuben kicserélhetjik a kijelzett értéket a megtett Ut 5.35
valos értékével. -

Nyomja 2 mp-ig a gombot, majd jusson el a ,,LOG” setup oldalra. i

Itt allitsa be a kivant értéket a és gombokkal.

A beadllitasi modbdl valé kilépéshez nyomja a gombot, de 10 mp
utan a miiszer magatdl is kilép ebbdl.

13



2.4.5. 1d6 visszaszamlalo kalibralasa

A visszaszamlalo stopper indul6 értéke 1 és 10 perc kozott allithaté be.

Nyomja 2 mp-ig a gombot, majd tovabb annyiszor, hogy eljusson
a ,tIME” setup oldalra.

Itt allitsa be a kivant értéket a és gombokkal.

A bedllitasi médbdl valo kilépéshez nyomja a gombot, de 10 mp
utan a miiszer magatdl is kilép ebbdl.

2.4.6. Szimulaciés moéd

g
EINE

A szimuléciés mod a konfiguraciés meniiben allithat6 be. Ennél s médnal villogni fog a kijelzén a
ikon, amely a mdszer kikapcsoldsdig aktiv marad. Ez a mod hasznalhaté a
keresked6nél a miiszer bemutatasara, melynek soran az aldbbi funkciok jelenithet6k meg:

Hajésebesség (abszollt érték és sebességvaltozas),

Vizhmérséklet,
Valos feszultségallapot,
Szimulalt adatok tovabbitasa az NMEA output-on keresztil,

Nyomja 2 mp-ig a gombot, majd tovabb annyiszor, hogy eljusson a

,SIMUL” oldalra. Itt aktivalhatja (ON) vagy deaktivalhatja (OFF) a
szimulaciot a és gombokkal.

A bedllitdsi médbdl valé kilépéshez nyomja a gombot, de 10 mp
utan a miszer magatol is kilép ebbdl.Kezelégomb hangok

2.4.7. Kezelégombok hangjelzése

A kezel6gombok hangjelzése ki- és bekapcsolhato.

Nyomja 2 mp-ig a gombot, majd még annyiszor, hogy eljusson
a’blIP” setup oldalra.

Itt aktivalhatja (ON) vagy deaktivalhatja (OFF) gombok hangjelzését a
és gombokkal.

A bedllitasi moédbdl valo6 kilépéshez nyomja a gombot, de 10 mp
utan a miiszer magatdl is kilép ebbdl.

Szimulalt adatok cseréje a kommunikacioés buszon keresztiil.

Mederfenék profilja (vizmélység véaltozdsa a megtett Gt fliggvényében),

Foldhoz viszonyitott hajésebesség és annak viszony a szimulalt hajésebességhez,

on
SIALL

on
hiP
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2.4.8. A memodridban tarolt adatok visszaallitasa

Ennek végrehajtasahoz egy memory reset parancsot kell adni, mely a menuben talalhat6.
A gyari bedllitdsok a kovetkezok:

. Sebesség egysége: Knots (csomd)
. Vizmélység egysége: Méter
. Tavolsag egysége: Nautical Miles (tengeri mérfold — tmf)
. H6mérséklet egység: °Celsius
. Sebesség csillapitas: 10 sec
. Sebesség kalibracié coeff.: 1.0
. Héfok kalibracids coeff.: 0
. Keel offset: 0
. Mélységriasztas: deaktivalt, magas és alacsony kiiszéb 0
. Sebességriasztas: deaktivalt, magas és alacsony kiiszéb 0
. Vizhéfok riasztas: deaktivalt, magas és alacsony kiiszob 0
. Akkufesziltség riasztas: deaktivalt, magas és alacsony kiiszob 0
. Stopper indul6 érték: 10 min
. Trip log: 0
. Total log: 0
. Szimulaciés mod: deactivalt
. Hattérvilagitas szintje: 0 (OFF)
Nyomja meg 2 mp-ig a gombot, majd még annyiszor, hogy
eljusson a ,,FESET” oldalra. n n

Itt aktivalhatja (ON) vagy deaktivalhatia (OFF) az adatok
visszadllitasat a és gombokkal. P E SE t

A bedllitdsi médbdl val6 kilépéshez nyomja a gombot, de 10
mp utén a miiszer magatdl is kilép ebbdl.

2.5. Standby

Az energiatakarékossag érdekében a MULTI miszer standby-ra allithatd, ha a
gombot 5 mp-ig nyomva tartjuk

Standby mddban ki van kapcsolva a hattérvilagitas, a kijelz6, a szenzorok adatszolgaltatasa és
az NMEA input és output interfész. Csak a m{ikdd6 busz és a kezelégombok maradnak aktivak.
Active displays present on the bus indicate measurement impossible with an OFF icon instead of
the data.

A Standby mdd nem rogzithet. Barmikor, a 4 kezelégomb egyikét lenyomva vagy a
miiszer kikapcsolasa és Gjra bekapcsolasakor a standby méd leall és a kijelzé
visszatér a normal médba.
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2. 6. Halozatos miikodés (Bus AS-1)

Az AS-1 busz 6sszekoti az advanSea csalad termékeit egy gyors és megbizhaté adatcsere
protokollon keresztiil. Elégséges a buszt a rendszerhez kotni a vezetékekkel. Nem sziikséges
semmilyen inditasi beallitas.

A kommunikécios protokoll lehet6vé teszi tobb adat egyidejli cseréjét az el6zetesen bedllitott
atviteli sebességen.
Ami ezzel lehetdvé valik:
. tébb hasonld adat cseréje ugyanazon a buszon, példaul: tébb sebességmérd
forrasbél szdrmaz6 adat cseréje.
. mértékegységek valtoztatasa, riasztasi kiiszobértékek vagy miiszerkalibralas.
. az egyes miiszereken a riasztas aktivalasa vagy deaktivalasa egy miiszerr6l.

A protokoll lehet6vé teszi kiilonbozd forrasokbdl szarmazd adatok cseréjét (a szenzorok altal
kuldott adatok, vagy a buszon vagy NMEA-n keresztiil érkezé adatok).

2.6.1. Tobb adat kijelzése

Tobb adat kijelzéséhez egy jelado nélkiili ismétld miszerre is szlikség lesz a jeladokkal (vagy
NMEA adatokkal) rendelkezd fém(szer mellett.

Az ismétlé miiszer maximum két adatot jelenit meg, melyet a buszrél kap. (példaul: port speed
és starboard speed). Ha a buszon kett6nél tobb hasonld adat is van (példaul 3db sebesség
szenzor), a kijelz6n csak az a kett6 lesz leolvashatd, melyek szériaszéma a legalacsonyabb.

A fémlszer (jeladokkal vagy NMEA-rol érkezé adatokkal) csak a sajat szenzoraitdl vagy az
NMEA forrasbél szarmazd adatokat képes megjeleniteni akkor is, ha hasonlé adatok
rendelkezésre allnak a buszon is.

2.6.2. Tavoli miikodés

Egy jeladd nélkiili ismétld miszer olvashatd és irhatdé az AS-1 buszon keresztill az Gsszes
kalibracios értéket, riasztasi kiiszobértéket beleértve, melyeket ugyanazon tipusl fémiiszeren
beallitottunk. Igy példaul lehetséges a sebesség kalibralasa azon a MULTI m(iszeren, amely a
buszhoz van kétve.

A rendszer korlatai:

Egy komplex installacio esetén, ahol tobb hasonld mlszer van a rendszerben, nem lehetséges a
kalibraciot elvégezni az ismétlé mlszeren. Ilyen esetben ez csak a jeladokkal ellatott f6
mlszeren végezhetdk el.
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2.7. Uzenetek

3 alapvet6 lizenet jelentkezhet a kijelz6n, melyek 5 perc utdn automatikusan, vagy
barmelyik gomb megnyomasara eltlinnek.

Err Bat  Megjelenik akkor, ha a feszlltség megkozeliti a 9V-ot, amely a gyérilag
beéllitott biztonsagi kiiszobérték. Az lizenet eltlinik és a mlszer viselkedése visszatér a
normal médba, ha a fesziltség — t6ltés vagy mas fogyasztok lekapcsolasa miatt —
emelkedni kezd.

Err MEM Megjelenik bekapcsolas utan, ha valamilyen hibas miikodés Iép fel a memdriaban.

ErrBus Megjelenik bekapcsolas utan, az elsé adatérzékeléskor, ha a busz vezetékezése
hibas vagy forditott polaritasu.
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3.1. NMEA 0183 interfész

A Multi S400 kijelz6nek van egy NMEA 0183 input és egy output csatlakozasi lehetGsége (nem
arnyékolt kabelek). Az NMEA 0183 formatumot a Multi kijelz6 felismeri megfelelve a V3.01
szabvanynak (January 2002).

3.1.1. NMEA 0183 input interfész

Az NMEA 0183 input interfész folyamatosan megszerzi 5 fizikai mérés adatait, melyeket az
alabbi tablazatban lathatunk. Elkeriilendd a kiilonboz6 keretekbdl szarmazd adatok keveredését,
3 szint(i prioritasi rend tesz rendet az adatok kozott.

Példa: Ha egyidejlileg VTG és RMC keret van hasznalatban, csak a VTG keret lesz dekodolva,
igy ez kapja a SOG adatokat.

Megjegyzés: Az NMEA inputrél érkezd adatok esetén a kijelz6n megjelenik az E]IEZ! ikon.

3.1.2. NMEA 0183 output interfész

A Multi S400 NMEA output-ja az alabbi 5 keretet sugarozza 1 Hz sebességen:

Hasznalt keretek
Mo NI ek Priority 1 Priority 2 Priority 3
1 Boat speed VHW -- --
2 Speed over ground VTG RMC -
3 Depth DPT DBT --
4 Log VLW - -
5 Water temperature MTW - -

No NMEA keretek Tovabbitott adatok
1 VHW Boat speed -

2 VLW Total log Trip log
3 MTW Temperature --

4 DBT Depth -

5 DPT Depth -

Megjegyzés: az NMEA 0183 output nem ismétli azokat a kereteket, melyeket az inputjan keresztil

kap meg.
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3.2. Beszerelés és vezetékezés
3.2.1. A Multi S400 kijelz6 beszerelése

A Multi egységet jol lathatd helyre szereljuk fel, és legyen védett barmilyen mechanikai
behatéastol. Tartsunk legaldbb 10cm tavolsagot a kompasztol és tobb mint 50cm-t radié vagy
radar antennatél. Legyen j6 messze a motortdl, fluoreszkald lampétél, generatortol, radié vagy
radar adotol. Fontos, hogy hatoldala megkdzelithetd legyen a kabin oldalon legalabb 50mm
mélységben. Az egység hétoldala legyen védett nedvességtdl. A szerelési fellilet legyen sik,
vastagsaga ne haladja meg a 20 mm-t.

Farjon egy 50mm atmérGjli lyukat a kivalasztott helyen
Csavarja le a miszer hatlapjan levé mianyag rogzit6 anyat
Tavolitsa el a véddfdliat a miszer elSlapjarol

Helyezze be a furatba a miszer hatoldalan kidllo6 hengert
Rogzitse a mliszert a mlianyag anya felcsavarasaval

3.2.2 . Elektromos kapcsolatok
3.2.2.1. Busz bekotése

A busz kapcsolata 7 arnyékolt vezetékkel az alabbiak szerint:
. Piros +12V DC

. Fekete GND / NMEA (-) Input és Output
. Narancs  busz

. Sarga NMEA input (+)

. Fehér NMEA output (+)

. Zo6ld Buzzer and external light

. Kék NC

3.2.2.2. Sebességjelado bekotése

A sebesség szenzor bekdtése egy 30cm hosszl arnyékolt kabellel térténik, melynek egy vége
bajonet zarasu, 8 polust konnektorral van ellatva.
A konnektor pélusai:

1: Csupasz > Fold
2: Piros = +12VDC
3: Fehér = Thermistor -
4: Barna = Thermistor +
5: Sarga = Sensor presence
6: Zold = Paddlewheel
7: Csupasz = Sounder ground
8: Szintelen = Sounder excitation

Ez a kapcsolat a multifunkcids szenzort koti a miliszerhez: Speed/Sounder/Temperature
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3.2.2.3. Mélységméro bekotése

A mélységmérd szenzor bekdtése egy 30cm hosszu koaxidlis kabellel torténik, melynek
végén egy fix rogzitésii RCA konnektor van.

3.2.3. Bekotések attekintése

. Kdsse be a mélység jelad6t az RCA konnektorral

. Kdsse be a sebesség jelad6t az LT8 konnektorral

. Kosse be a tap szabadvégli vezetékeit: feketét a ,-,-hoz, pirosat a ,+"-hoz, iktasson
kozbe egy kapcsoldt és egy 1A erdsségli biztositékot.

. To6bb Advansea miszer esetén a narancs szin(i busz vezetékkel kdsse egymashoz
az osszes miiszert.

. Kosson be egy NMEA forrast (pld. GPS antenna vagy plotter) a sarga vezeték a
+nmea és a fekete a — nmea kapocshoz

Lasd a diagramot a kdvetkez6 oldalon:
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4. Hibakereses >

Ez a hibakeresési Gtmutaté feltételezi, hogy On elolvasta és megértette ezt a kezelési kézikényvet.
Ennek segitségével lehetésége lesz megoldani a felmeriil problémak tobbségét, igy nem kell
azonnal a forgalmazé vagy a szervizhez fordulnia. Kérjik olvassa at ezért figyelmesen a most

kovetkezbket.

1. A késziulék nem kapcsol be

. Megolvadt biztositék vagy lekapcsolt automata biztositék.

. Alacsony akkufeszultség

. A tapkabel szakadt vagy sérlt.

2. Rossz vagy nem redlis sebességadatok olvashatdk a kijelzon:

. Inkorrekt kalibréacio

. Sebesség szenzor kabele szakadt vagy sériilt

. Sebesség/hémérséklet szenzor megsérillt.

. EllenGrizze a jeladd lapatkerekét.

Hibas beszerelés vagy a szenzor nem merul eléggé a vizbe.

*  Elektromos interferencia. Nézze &t az installaciot.

3. Rossz vagy nem realis mélységadatok olvashatok a kijelzén:

. Az egység pillanatnyilag nem érzékeli a mederfeneket. A mélység tul
nagy vagy tul kicsi, a viz zavaros, erfs a hullamzas, laza iszapos vagy
novényzettel bendtt a mederfenék, nem tud az ultrahang visszaverddni.

. A szenzor kabele szakadt vagy sérult.

+ A szenzor elkoszolédott vagy sériilt. Ellenérizze, hogy nem maradt e a
szenzoron algagatlo festék.

. A szenzor rosszul lett beszerelve vagy nem merdl eléggé a vizbe.

. Ultrahang interferencia egy masik jeladotdl.

. Elektromos interferencia. Ellendrizze az installaciot!

Szerezzen (kérjen kolcs6n) egy masik, biztosan m(ikodd jeladot, azt kosse a
mliszerhez, l6gassa a vizbe a hajo mellett, igy behatarolhatja, melyik egység nem
miikodik jol. (mliszer, jelado, vezetékezés)
4. Rossz homérséklet adat:
Hibas kalibracio.
+  Sebesség/héfok jeladd kabele sériilt.
5. SIMU villog a kijelzén, nem hihet6 adatok jelennek meg
* A keészilék szimulaciés moédra van allitva (lasd 2.5.7).

Ha a probléma ezutan is fennal, Iépjen kapcsolatba az advanSea keresked@jével vagy a Plastimo
vevGszolgalataval.

23

advans'ea Installation and Operation Manual S400 series



Hol érhet el benninket?

Plastimo Distribution
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FRANCE
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